GAMMES DGC/GC

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Caractéristiques et avantages | Pour commander

Caractéristiques :
* Grande course ,robuste et haute précision

* Double noix de traction pour une grande résistance
* Fixation de la pince latéralement et arriére

* Pince protégée contre les copeaux
et environnements agressifs

* Equipée de ressorts pour le maintien
de la piéce en cas de coupure d’air

* Détection inductive pour les fins de courses
* Montage DIRECTCONNECT™ (DGC uniquement)

Applications :

* Usinage et applications en environnement difficile
* Applications avec chocs et vibrations

* Application Pick and Place

Clé USB pour échelle
de comparaison

DGC-25
Pour commander
Modéle de Base

DGC-25 GC-85
DGC-45 GC-105
DGC-65

Joints  Description

“Vide” Buna-N

\" Viton® Haute Température

Accessoires

Accessoires pour capteurs Modeéles Réf commande = Qté/unité
Détecteur inductif NPN 4 mm avec connecteur M8* 25, 45 OISN-014 1-2
Détecteur inductif PNP 4 mm avec connecteur M8* 25, 45 | oisp-014 | 1-2
Détecteur inductif NPN 8 mm avec connecteur M8* 65, 85 | OISN-011 | 1-2
Détecteur inductif PNP 8 mm avec connecteur M8* 65, 85 | OISP-011 | 1-2
Détecteur inductif NPN 12 mm avec connecteur M12* 105 | oisN-017 | 1-2
Détecteur inductif PNP 12 mm avec connecteur M12* 105 | oisp017 | 1-2
Céble (2 métres) avec connecteur M8 droit & visser* 24, 45, 65, 85 | CABL-010 | 1-2
Cable (5 métres) avec connecteur M8 droit a visser* 24, 45, 65, 85 | CABL-013 | 1-2
Cable (2 metres) avec connecteur M12 droit a visser* 105 | caBL-014 | 1-2
Céble (5 métres) avec connecteur M12 droit a visser* 105 | CABL-018 | 1-2

*Le détecteur et le cable sont vendus séparément.

@EST’:CD GR-PRC | 1 Les dimensions et les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
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GAMMES DGC/GC

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Spécifications techniques

Spécifications Unité 25 45 65 85 105

Force nominale totale F & 7 bar [100 psi] N[bl 474 [106] | 481[108] | 796 [179] | 1480 [333] | 2318 [521]

Course totale mm [in] 201[0.787] | 30 [1.181] | 40 [1.575] | 50 [1.968] | 60 [2.362]

Masse kg [lbs] 0.35[0.77] | 0.60 [1.32] | 1.30 [2.87] | 2.20 [4.85] | 4.31 [9.50]

Plage de pression bar [psi] 3-7 [45-100]

Indice de protection Class IP IP54

Cylindrée cm? 16 | 29 62 | 136 | 261
[in3] [0.98] [1.77] [3.78] [8.30] [15.93]

Plage de température (Buna-N standards) °C [°F] -35°~80° [-30°~1807]

Plage de température (Viton®) °C [°F] -30°~150° [-20°~300°]

Temps de manoeuvre (ouverture / fermeture) sec 0.20 | 0.25 | 0.35 | 0.50 | 0.70

Précision mm [in] +0.02 [+0.0009]

Répétabilité mm [in] +0.01 [=0.0004]

Distributeur nécessaire au fonctionnement simple effet 3 voies, bistable

Distributeur nécessaire au fonctionnement double effet 4 voies, bistable

ASTABILUS COMPANY
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DGC-25

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Dimensions et spécifications techniques

+0.024
NOS PINCES SONT LIVREES AVEC 0.005 45 4002 @3 +0.010
ALIMENTATIONS LATERALES LIBRES ET 9 0 0.1772 =0.0008 +0.0009
ALIMENTATIONS PAR L'ARRIERE OBTUREES. -0015  [0.1772 =0.0008]  8X|@0.1181 ,.0.0004] X 6 [024]1
POUR ALIMENTATION PAR L'ARRIERE SANS 0.3543 :ggggg [} 8X M4 X 8 [0.31]T
RACCORD, REALISER L'ETANCHEITE 77777 -0.0006] N
FACE/FACE INDIQUEE. - = —
ALIMENTATION PAR y = W [9%Pe =2 0000 =& 'y [0.47]
L'ARRIERE DE LA PINCE [01 37] ; PRy ¥ -0.005
g T 4 1.4 || [0.3543-30002
= [0.449] [0.449] -3243_0.0006
a3 oog
o
[g;';zl : S 11.4 £0.01 16.8 11.4 £0.01
[20.2] ‘ JOINT TORIQUE [0.4488 +0.0004] 0.661 [0.4488 +0.0004]
@1 X 23 375 68 4.5 +0.02
e [1.476] = [0.268] [0.1772 +0.0008]
. 65%002 |
[2.5591 £0.0079]
ORIFICE DE PRESSURISATION +0.012
Bof 4xmsxer 19 +0.02 M5 X 6 [.24]T 75 040
SUPPORTS [0.7480 +0.0008] +0.
) i 90 14 [2.95] 2X | @0.1575 50000
2X @5H7 X 81 DETECTEURS [0.55] 055 [5022] ¢ X8 10311
LAMES X @9 [30.35] i (SUR FACE ARRIERE)
T f LT\ . Xxe24l 18 +0.02
S5 2 | T - \<§ °  [0.7087 £0.0008]
19.05 % | @ eI € * | ‘ LH[H
. [
G T - - 14 ‘ N
[0.75] @& < \ \ - [ | ! 1w (0831 Il —e@ I
QJ | Y [ NI 12.5 £0.02
0.4921 +0.0008]
o} U 10 9.5 |_[0.4921 +0.0008]
3 [0-39] [0.374] =7 *[12.?'252]* N
38.10 L [126] ALIMENTATION
: - 46 +0.02-~
[1.50] i ALIMENTATION M5X5.5[0.22]1
DETECTEURS @34 [0.16] 38 M5X5.5[0.22] 1 [1.8110 £0.0008]|  \  SERRAGE
NON FOURNIS ~ (150 - DESSERRAGE [25157]
mm [INCH]
46 +0.02
[1.8110 £0.0008]
14.5
PROJECTION
NOTA: ) [0.571] ALIMENTATION AMERICAINE
Pour bénéficier du serrage sécurisé par 25 ggé%[é)-léll
ressorts, sur arbre ou d.ans alésage, ALIMENTATION [0‘%” - [1.280] (LIVREE OBTUREE)
toujours alimenter la pince en “S” pour le M3 X 41[0.16]T o 12.5
SERRAGE et en “D” pour le DESSERRAGE. REEESRSSEREE) ‘ [0.492]
(LIVREE OBTUREE) | | I
. . ﬁ — g raY *
A A () —
La pince est représentée en fin de course 20 i ‘ 18 +0.02
serrage (alimentée en “S”) [0.79] [0153” = [ L ! & [0.7087 =0.0008]
; g M i
10 ) +0.012
[0.39] 280 o4
= [2.80] +0.0005
2X lzo 1575 ~3:0000
- " . - 2 X M5 X 84 X8[0.3111
Le kit de réparation de joint DGC-25 1010.39]1 3.31] [0.31]

Buna-N le Kit de Réparation de Joint SLKT-319
Viton® le Kit de Réparation de Joint SLKT-319V

Informations sur le chargement

FORCE DE SERRAGE PAR MORS

N lbs. (ressorts comprimés a 50% de la course) ATTENTION : @;
250 56 NE PAS DEPASSER Y
| S — 100 ps) [6 ba LES LONGUEURS T ‘T X
1200 45 | MAXIMALES DES MORS c B o
’ — 80 PS| [5.5 bar] _‘\ v Mx
1150 34 f===ee 60 PSI [4.1 bay] N
1100 22 | :
! )
£ 50 11 0 PSI [0 bar] ] DGC-25 Statique Dynamique
' o o ‘ ‘ ] Traction maximale T 125 N [28 Ibs] 25 N [6 Ibs]
0 5 1 15 20 25 30 35in Compression maximale C 145 N [33 Ibs] | 29 N [7 lbs]
0o 13 LOiISGUE:tJSR DESS.IMOg‘S‘ L76 89mm Moment maximum My 2 Nm [18 in-lbs] I 0.5 Nm [4 in-lbs]
) oment maximum m in-lbs m [9 in-lbs
M My 4 Nm [35 in-Ib: 1 Nm [9 in-Ib:
Moment maximum Mz 6 Nm [53 in-lbs] | 1.5 Nm [13 in-lbs]

tLes capacités de chargement s’entendent par jeu de mors et ne sont pas simultanées.

@EST’:CD GR-PRC | 3 Les dimensions et les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
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«CONNECT W -: DGC-45

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Dimensions et spécifications techniques

+0.032
NOS PINCES SONT LIVREES AVEC -0.005 55002 24 +g-gg)‘]13
ALIMENTATIONS LATERALES LIBRES ET 11 0,015 -2 £0. x’ 0.1575 TO: X ]
ALIMENTATIONS PAR LARRIERE OBTUREES. 0.0007] Q2165 x0.0008 o 8X[@0.1575 + 6.000¢] X8 03111
POUR ALIMENTATION PAR 'ARRIERE SANS l0.4331 -0.0006 : —— 8XM5X100.39]T {
RACCORD, REALISER LETANCHEITE — T (SN 155
FACE/FACE INDIQUEE. + Ié ¢¢ 53 ét¢(¢¢ [} [046-10]
LARRIERE DE LA PINCE 0.670] Q00 <5 oo | _0.00
S | — oo
— 13 13 - 0.0002
o3 = [0.51] ras [0.51] [°~4331 - 0.0006
X5l
23 13 £0.01 : 13 £0.01
[20.12] ; = [0.5118 +0.0004] [0-9ZSL [0.5118 £0.0004]
25
[20.2] | JOINT TORIQUE 8.5 5.5 +0.02
21 X @3 L [142.750] [0.335] [0.2165 +0.0008]
< 80 +£0.02
[3.1496 +0.0079]
SUPPORTS
DETECTEURS
21 +0.02
(08268 =0.0008] ORIFICE DE PRESSURISATION 05
2X @5H7 X 81 M5 X 6 [.24]T 3.74 +0.012
; [3.74] @5 0
: y . ; 2x[ 001969 19808
- [0.75] 2X @6.5 [20.26] \ X 10[0.39]1
\ —— = ¥ LAMEi X %1'217[21’0-431 T \\J) — (SUR FACE ARRIERE)
70 Y o 17 +0.02
T ® ® v E
' Ijﬂl@f; 5O 2rel ] Ls T — &0 10,6693 +0.0008]
1075 LHJCE o T @ 6 | i aus | ad e
75 ) [2.56] | _ 11.77) 1.358] | 35 ! @
If:) 4 © Cal [1:358] | "3 1 ,ﬁ\é 15.5 0,02
S — i ‘ ki [0.6102 +0.0008]
4XM5X 61 38.10 DETECTEURS @4 [0.16] /| 35 10 325 J —
[1.50] NON FOURNIS [1.38] 0391 ] 19 = [1.280] ALIMENTATION
m — _[0.39] | M5 X 5.5 [0.22] 1
42 54002 -~ SERRAGE
—[1.65] —~ ALIMENTATION [2.1260 £0.0008]
M5 X 5.5 [0.22] T
DESSERRAGE [2‘.5556]
e mm [INCH]
NOTA U L, 145 ALIMENTATION mﬁ%ﬂﬂ:
Pour bénéficier du serrage sécurisé par ALIMENTATION [0.571] R 242002 M5 X55(0.22]1
" [2.1260 +0.0008]
ressorts, sur arbre ou dans alésage, M5 X 5.5[0.22] T 8 ERRAGE .
touiours alimenter la bin n “S" rl DESSERRAGE [0.31] 37 (LIVREE OBTUREE)
oujours alimenter la pince e pour le (LIVREE OBTUREE) : [1.46] ™
SERRAGE et en “D"” pour le DESSERRAGE. e — ¢ [14.5]
0.571
b T T T
— n . S| —
La pince est représentée en fin de course Y & /H\\@/(}‘ — i I
. 2 uQm = ] 17 +0.02
serrage (alimentée en “S”) [0?%] ES \K( N des=e 0.6693 £0.0008]
| 1 =3 [}
T 1 N NE s 10012
0.51 ‘ -
051 | 10.39] 81 +0.0005
2 X M6 X (3.19] 2X | 201969 _5'0000
Le kit de réparation de joint DGC-45 13[0.51]T 94 _ Xx10[0.39]T
Buna-N le Kit de Réparation de Joint SLKT-321 3.70]
Viton® le Kit de Réparation de Joint SLKT-321V

FORCE DE SERRAGE PAR MORS

Informations sur le chargement

N lbs. (ressorts comprimés & 50% de la course) ATTENTION :
250 56 NE PAS DEPASSER
N [~~~ 100 Ps; LES LONGUEURS T
200 45~ gope [6 bayy MAXIMALES DES MORS cf $
) 5.5 bar] — ~ ¥ Mx
Q150 34 S0 PSI [4.1 ber =
z T—— '
<100 22 .
o] 1
§ 50 11 0 PSI [0 bar] ] DGC-45 Statique Dynamique
0o 0 ! Traction maximale T 205 N [46 lbs] 41 N [9 Ibs]
1
0 .5 1 15 20 25 3.0 35 4in. Compression maximale C 225 N [51 Ibs] I 45 N [10 lbs]
O R UR DES mORe oy &7 10zmm Moment maximum My 3Nm[27in-lbs] | 0.75 Nm [7 in-lbs]
Moment maximum My 6 Nm [53 in-lbs] I 1.5 Nm [13 in-lbs]
Moment maximum Mz 9 Nm [80 in-lbs] | 2.25 Nm [20 in-lbs]

Les dimensions et les données techni

fLes capacités de chargement s’entendent par jeu de mors et ne sont pas simultanées.

ASTABILUS COMPANY
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DGC-65

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Dimensions et spécifications techniques

) +0.032
NOS PINCES SONT LIVREES AVEC @5 +0.014
ALIMENTATIONS LATERALES LIBRES ET -0.005 5 +0.02 [ +o.0013]
ALIMENTATIONS PAR L'ARRIERE OBTUREES. 13 0,015 [0.2559 =0.0008] 8X|20.1969 0 0006] X 1003917
POUR ALIMENTATION PAR L'/ARRIERE SANS -0.0002 8 X M6 X 12 [0.47]1
RACCORD, REALISER L'ETANCHEITE 05118 .9.0006 —H— AT liﬁ‘—%
FACE/FACE INDIQUEE. ; T S T Y} E—— 0.71]
ALIMENTATION PAR 8 . a5 i t ¥ _0.005
L'ARRIERE DE LA PINCE [0.71 -4 on rh 13-0015
17 bt 17 -0.0002
N [0.67] [0.67] 05118 _0.0006
= 31
23 ©°9 17 +£0.01 N 17 £0.01
[20.12] ‘ sg [0.6693 +0.0004] 1:2205)=- [0.6693 £0.0004]
25 N
[20.2] | JOINT TORIQUE L 625 | [0‘ j3] 6.5 +0.02
21X @3 2.461] — |22 [0.2559 +0.0008]
. 105%002 |
[4.1339 0.0079]
SUPPORTS
265 +0.02  DETECTEURS
[1.0433 +0.0008]
axmsxel - [ ORIFICE DE PRESSURISATION 125 0.012
: G1/8X8[.31]T [4.92] 26 %
\: T M:\ 2X @8.5 [20.33] ¢ 2x|@0.2362 *39993
— LAMES X @14 [@0.55 X :
90 24 9[0.35]T X12[0.47]T
) \ el [3.54] [0.94] — \ (SUR FACE ARRIERE)
1 S 85 ) © ¥ e
19.05 ‘ [3.35] S 26 £0.02
[0.75] [lg{®- & DT > 0 T i [1.0236 +0.0008]
! ] 2361415 | 38 1 &l
[1.634]| [1.50] 4 P 2 23.5 £0.02
¢ 3 44 ' v il [0.9252 +0.0008]
DETECTEURS @8 [0.31] [1.73] 0 o T = ref =R
| 3810 | NONFOURNS . 53 ] [0.39] |[0.47] - [14%;] L ALIMENTATION
[1.50] [2.09] : G 1/8X8[0.31]7
2X @5H7 X 81 ALIMENTATION o 7<)7513t4?603008 - SERRAGE
LT R
~— @35 mm [INCH]
PROJECTION
o 71%0.02 . ALIMENTATION AMERICAINE
17 [2.7953 +0.0008] M5 '){(A%s [0.25]T
[0.67] o A74 ERRAGE .
NOTA P o ALIMENTATION 105 [1.866] (LIVREE OBTUREE)
Pour bénéficier du serrage sécurisé par M5 X 6.5 [0.25] T [0.413] g 15.9
ressorts, sur arbre ou dans alésage, RF‘?SIEER&?TEJREE) ‘ i [0.626]
toujours alimenter la pince en “S” pour le i i i F__au 7 © t
SERRAGE et en “D” pour le DESSERRAGE. 20t 2 = 1€ [1.0236 £0.0008)
[0.79] Y (K\\_ é} | J : *‘ '
La pince est représentée en fin de course *]5 . 57 N +0.012
serrage (alimentée en “S") [0.618]| [0.224] " 70,0005
106 2X [2’0.2362 _0:0000]
2 X M8 X [4.17] X 12[0.47]1
16 10.63]1 NEALLE a2 LS
16[063]1 119
[4.69]
Le kit de réparation de joint DGC-65
Buna-N le Kit de Réparation de Joint SLKT-323
Viton® le Kit de Réparation de Joint SLKT-323V
Informations sur le chargement
z
N b FORCE DE SERRAGE PAR MORS
400 93'7 (ressorts comprimés a 50% de la course) ATTENTION :
~~—_ NE PAS DEPASSER Y N
I3 190 s /4 LES LONGUEURS o
T 300 67 T80 pt bar MAXIMALES DES MORS Fo F/o
2 p PS| [5.5 bar] —~— / ~ Mx
0
g 200 45 \\5&7 bar] —
g \ﬁ'
'
G 100 22 1
3 0 PSI [0 bq‘r] ] DGC-65 Statique Dynamique
- o o | ‘ ] Traction maximale T 270 N [61 Ibs] 54 N [12 lbs]
o 1 2 3 ' 4 ' 5 55 Compression maximale C 305 N [69 Ibs] | 61 N [14 Ibs]
0 25LONGSU]EUR D7E§ Mo:{gz L 127 140mm Moment maximum My 4 Nm [35 in-Ibs] I 1 Nm [9 in-lbs]
) Moment maximum My 10 Nm [89 in-lbs] I 2.5 Nm [22 in-lbs]
Moment maximum Mz 17 Nm [150 in-lbs] | 4.25 Nm [38 in-lbs]

tLes capacités de chargement s’entendent par jeu de mors et ne sont pas simultanées.

@EST’:CD GR-PRC | 5 Les dimensions et les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
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GC-85

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Dimensions et spécifications techniques

+0.032
NOS PINCES SONT LIVREES AVEC 0 312_ g%gzoooal 6 :ggg:s
ALIMENTATIONS LATERALES LIBRES ET -0.005 _[0.3150 0.0008] [ X
ALIMENTATIONS PAR L'ARRIERE OBTUREES. 16-001s [ 8X [©0.2362+0.0006 | x 8 [0.31] T
POUR ALIMENTATION PAR L'ARRIERE SANS [0,6299 _oj0006] ] 1 8X M8 x 15 [0.59]T i
RACCORD, REALISER LETANCHEITE —_ t P
FACE/FACE INDIQUEE. . (5| W 5 %w . i 087
ALIMENTATION PAR —+ o005 |
L'ARRIERE DE LA PINCE 22 I SSoS 5 S DOSD 16 0012
[0'87] ' | -0.0002
T _ 21 I 21 0.6299 -0.0006
8.5 ~F [0.83] 385 [0.83] 8 +0.02
[@0.33] ‘ -g 21 £0.02 = nsie 21 +0.02 [0.3150£0.0008]
@13 ! = [0.8268 +0.0008] . 8268 £0.00
[20.51] | JOINT TORIQUE [0.8268 +0.0008]
1.5 X210 77.5 13.5
< [3.051] . [0.531]
130 +0.2
33.75+0.02 ORIFICE DE PRESSURISATION |« [5.118120.0079] — |
[1.3287+0.0008] G1/8x 8 [.31]1 155
[6']0] +0.015
I | —
D11 [20.43] +0.0006
s @18 [rzso 71] 2X | 0.3150-0.0000
—— X12[0.47]1 ‘ x 16 [0.63] T
\ (SUR FACE ARRIERE)
120 195 — 28 - D ° }/
[472] (453 I [1.10] T T\ D g [l ;
|
SUPPORTS T /} 32 002
) DETECTEURS 81 68 64 [1.2598 +0.0008]
= —_— [3.19] [2.68] [2.52] ()
% Y ‘ 3| o 344
+0.02
DETECTEURS @8 [0.31] J ‘ ﬁ} ‘ H [1.3386 +0.0008]
NON FOURNIS il N 1
55.5 10 20 50 ]
~ [2.185] - [0.39] [0.79] [1.97] ALIMENTATION
. 85x002 | G1/8 X 8[0.31]1
67.5 ALIMENTATION [3.3465 +0.0008) SERRAGE
— [2.657] —= G1/8X8[0.31]T mm [INCH]
DESSERRAGE 105
ors L 85=000 ALIMENTATION
[0.709] [3.3465 +0.0008] G1/8X8[0.31]T PROJECTION
SERRAGE ¢ AMERICAINE
11.50 63 _ (LIVREE OBTUREE)
. [0.45] l— [2.48] —
L‘IOTAb : cficier d L ALIMENTATION . ~ ¢ [02;'4]
our bénéficier du serrage sécurisé par G1/8X 8[0.31] .
ressorts, sur arbre ou dans alésage DESSERRAGE _ =Nt 1
SOrts, su | sage, (LIVREE OBTUREE) ——t 7 / \\u A
toujours alimenter la pince en “S” pour le ; o ) /// \\\ D T
SERRAGE et en “D"” pour le DESSERRAGE. 20 w B 32 £0.02
Y ‘ T [1.2598 +0.0008]
[0.79] M a ¥
La pince est représentée en fin de course 1 /}J \ ﬁ‘cr =Y ]
serrage (alimentée en “S”) 15.7 +0.015
[0.618] 10 128 i
+0.0006
10:39] | 15.04] ©0.3150 ~0.0000
16 [0.63]T
2X M10x 20[0.79] T 141 z
[5.55]

Le kit de réparation de joint GC-85

Buna-N le Kit de Réparation de Joint

Viton® le Kit de Réparation de Joint

FORCE PAR MORS - F/2

N

800 180
700 157

Ibs

600 135
500 112

400
300
200
100

0

90
67
45
22

0

SLKT-325
SLKT-325V

FORCE DE SERRAGE PAR MORS

MAXIMALES DES MORS

Informations sur le chargement

GC-85

(ressorts comprimés & 50% de la course)
\ ATTENTION :
00 pg, NE PAS DEPASSER
{6 b, LES LONGUEURS
9 Psy 5.5
=~<30 p5 b°’ - ,J
4.1 N
\Lbar T—u’
1 | —
0 PSI [0 bar]
S — —
o 1 2 3 4 5 6 7Zin
0 25 51 76 102 127 152 178mm

LONGUEUR DES MORS - L

Traction maximale T
Compression maximale C
Moment maximum My
Moment maximum My
Moment maximum Mz

405 N [91 Ibs]
6 Nm [53 in-lbs]
15 Nm [133 in-lbs]
27 Nm [239 in-lbs]

~—» Mx
Statique Dynamique
370 N [83 Ibs] 7AN[17 Ibs]

|  81NT[18Ibs]

| 1.5 Nm [13 in-lbs]
| 3.75 Nm [33 in-lbs]
| 6.75 Nm [60 in-lbs]

fLes capacités de chargement s’entendent par jeu de mors et ne sont pas simultanées.

Les dimensions et les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

GR-PRC | 6
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GC-106

Pinces paralléles de précision a 2 mors | Dimensions et spécifications techniques

40.040
NOS PINCES SONT LIVREES AVEC 10.5 0,02 go08
ALIMENTATIONS LATERALES LIBRES ET 0.4134 +0.001 [ : ]
ALIMENTATIONS PAR L'ARRIERE OBTUREES. 21 0% ! : q 8X 190.3150+0.0007.x 8 [0.31) T
POUR ALIMENTATION PAR L'ARRIERE SANS 5,002 3 X M10x18[0.71] T
RACCORD, REALISER LETANCHEITE [0.8268 -0.0006 | . 1]
FACE/FACE INDIQUEE. - ! ! 27
ALIMENTATION PAR ] $ ¢ $ ¢ L. ¥ $¢ $ [0 [1.06]
L'ARRIERE DE LA PINCE 27 Y Vs War W2 P WA W2 WanY )
_ 4 A va s VA A" -0.005
[1.06] 21 -0.015
I 26 2 [ -0.0002
= [ -0.
2115 | ag [1.02] pe [1.02] | 10.8268 -0.0006]
[g?::] I = 26 +0.02 - [1.85] |= 26 +0.02 0 41]03‘51 +0.02
. . +0. . +0. [0. +0.0008]
[20.64] | JOINT TORIQUE [1.0236 +0.0008] [1.0236 +0.0008]
1.6 X213.1 95 17
e [3.74] —~ [0.67]
o el
160 0.2
42.75 +0.02 [6.2992 +0.0079]
[1.6831 +0.001]
ORIFICE DE PRESSURISATION
G1/8X8[.31]1 190 +0.015
T -0
[7.48] +0.0006
140 —t ¢ 2X | ©0.3937-0.0000
[5.51] 2X @13 [@0.51] i x201[0.79]17,
_ _ 32 LAMES X @20 [@0.79] (SUR FACE ARRIERE)
145 © ] [1.26] X15[0.59]T \’\
15.71] o ' [] D °
SUPPORTS |
DETECTEURS T s TN | I
) N g5 1 44 £0.02 ]
DETECTEURS @12 [0.47] 100 1335 1.7323 £0.0008
NON FOURNIS [3.94] [ 78 Pan ¥
3071 4 [% PN\Z I
\ 38 +0.02
70.5 i m 1.4961 =0 ooosl
~ 12776 = il \ 11 ek
855 12 255 71 »j
=~— [3.366] —= [0.47] [1.004] [2.80] ALIMENTATION
G1/4X 12 [0.47]T
e 110 +0.02 SERRAGE
ALIMENTATION 4.3307 :vooos] b
G1/4X12[0.47]1
DESSERRAGE 130
[5.12] mm [INCH]
z @©]
[0.906] 110 =0.02 ALIMENTATION
NOTA: _ [4.3307 0.0008] G1/4X12 [0.47]1 PROJECTION
Pour bénéficier du serrage sécurisé par 13 SERRAGE , AMERICAINE
. [0.512] 89 (LIVREE OBTUREE)
ressorts, sur arbre ou dans alésage, : et Bsg | —
toujours alimenter la pince en “S” pour le é"]%EN’gT{gZ]I [ 19
SERRAGE et en “D" pour le DESSERRAGE. DESSERRAGE | p —— N _ [075]
v
(LIVREE :DBTUREE) <|:;\;’,@ RN @J i
La pince est représentée en fin de course 2 - //{ | ¢ 63 +0.02
serrage (alimentée en “S”) [1.26] 1 | ¥ [2.4803 +0.0008]
T
22 16
0.87 +0.015
0.63 10-0
" " " ” 0.0006
Le kit de réparation de joint DGC-105 (12 x 20 10791 T 176 2X ¢0.3937t0.ooool
Buna-N le Kit de Réparation de Joint SLKT-27 * e [6.93] x20[0.79] 1
Viton® le Kit de Réparation de Joint SLKT-327V
Informations sur le chargement
z
N Ibs FORCE DE SERRAGE PAR MORS
1200 270'7 (ressorts comprimés & 50% de la course)
ATTENTION : Y X
3 N~ NE PAS DEPASSER T
w1000 225 L 80‘7 PS1s 1, LES LONGUEURS of § Eo Efo
% 800 180 0PSTpos = ] MAXIMALES DES MORS ~—— Mx
DO‘ ~~50 Ps| 7 ar] ~——
= 600 135 \u bClr] — ]
< ———
& 400 90 ]
Q '
Z 200 45 OPSI0 bar] ] GC-105 Statique Dynamique
- o o ‘ ' Traction maximale T 415 N [93 Ibs] 83 N [19 Ibs]
0 1 2 3 4 5 6 7 8in Compression maximale C 455 N [102 Ibs] | 91 N [20 Ibs]
0 25 LgLGGEUIg%ZIES1A?\(7)R1$52L 178 203mm Moment maximum My 8 Nm [71 in-lbs] I 2 Nm [18 in-Ibs]
i Moment maximum My 19 Nm [168 in-lbs] I 4.75 Nm [42 in-lbs]
Moment maximum Mz 40 Nm [354 in-lbs] | 10 Nm [89 in-Ibs]
tLes capacités de chargement s’entendent par jeu de mors et ne sont pas simultanées.
@ESTQCD GR-PRC | 7 Les dimensions et les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
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